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Critérios de avaliagao:

Desenvolvimento de um projeto (PJ) e média aritmética de trabalhos tedricos —apresentagao de

artigos, provas, simulacdes, etc. — (AT). A nota final (NF) ¢é calculada por:
N QP ;r AT)

NOTA: A cada auséncia em aula, sera descontado um ponto da nota AT.
Ementa:

Sensores Internos ¢ Externos. Avaliacdo de Sensores. Interfaces. Processamento de Sinais.
Controle Baseado em Comportamentos Utilizando Sensores. Dispositivos Auxiliares para
Sensores.

Programa:
1. Introducao

Objetivos do curso. Sensores internos. Sensores externos. Critérios para avalia¢do
de sensores: sensibilidade, linearidade, faixa de medida, tempo de resposta, precisao,
repetitividade, resolugdo, tipo de saida, tamanho e peso, confiabilidade,
interfaceamento.

2. Sensores

Sensores de Angulo (Potencidmetros Analdgicos, Potencidémetros Digitais,
Sincro/Resolver, Encoders, Fibra Optica). Sensores de Posi¢do (Escala Indutiva
Linear — Inductosyn). Sensores de Localizacio (Bussola, GPS). Sensores
Fotosensiveis (Fotoresistor, Fotodiodo, Fototransistor). Sensores de Velocidade
(Tacometros, Encoders). Sensor de Proximidade Optico (infravermelho). Sensor
Piroelétrico (Presenga). Sensor de Forga/Deslizamento. Sensor de Contato. Sensor
de Som (Microfone). Sensor de Ultrassom. Inclindometro. Giroscopio. Bussola.
Sensor Inercial. Sensor de Nivel de Bateria. Sensor de Corrente. Sensor de Efeito
Hall. Sensor de Temperatura. Sensor de Fogo. Sensor Capacitivo. Sensor Indutivo.
Sensor de Presenca. Sensor Laser. Camaras de Video. Sensores para Soldagem
Automatizada. Sensores para Engenharia Biomédica (ECG, EMG, EOG, EEG)



S

3. Interfaces, Processamento e Controle Baseado em Comportamento com Sensores

Circuitos eletronicos para interface de sensores com microcontrolador.
Processamento de Sinais. Implementacdo de Comportamentos "esconder em local

escuro", "seguir fonte de luz", "seguir parede", "seguir humanos", “obedecer padrao
sonoro”, etc.
4. Dispositivos Auxiliares para Sensores: Baterias, Reguladores de Tensdo,

Reguladores de Chaveamento, Conversores CC-CC, Protegdo de Circuitos,
Isolamento, Reducdo de Ruidos

Tipos de Bateria para Robds Moveis (chumbo-acido, zinco-carbono, alcalina, litio-
i6n, mercurio, niquel-caidmio, hidreto de niquel-metal, prata e ar-zinco).
Caracteristicas (energia, densidade de energia, variagdes com o tempo e capacidade,
voltagem da célula, resisténcia interna, recarregabilidade). Circuito Recarregador de
Baterias. Regulador de Tensdao. Exemplos de Cls comerciais. Conversor CC-CC.
Regulador de Chaveamento. Isolamento de Circuitos de Parte Logica, Sensores e
Baterias. Resolvendo Problemas de Ruido no Circuito.

5. Técnicas de Controle Baseadas em Sensores

Controle Classico. Controle Reativo. Controle Baseado em Comportamentos.
Comportamentos. Estratégias para Implementacdo de Comportamentos.
Programagdo de Comportamentos. Arbitragcio de Comportamentos. Controle
Hibrido. Exemplos de Aplicacao.
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